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Al finalizar la UBA el alumns s=rd capaz de:

|1. Identificar, describir y aplicar conceptes, herramientas y técnicas de
conkral avanzado de procesos.

2, Diseflar v aplicar numéricamente técpnicas de control avanzads &n proceECE |
guimicos ¥ biotecnoldgicoa.

CONTERIDO SINTETICO:

Control de Modelo Interno.
Control Robusto.

Control Basado en Lyapunov.
Control Geométrico.

Control Basado e=n Pasividad,
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MODALIDADES DE CONDUOCION DEL PROCESO ENSENANZA-APRENDIZAJTE:

Clage tebrica con resolucidn de problemas a cargo del profesor con
participacidn activa del alumno. Se presentardn conceptos, herramientas y
técnicas de control avanzado y su aplicacidén en problemas de proceacs
guimicos ¥ bictecnoldgicos.
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MODALIDADES DE EVALUACION:

L
Dos evaluaciones periddicas (80%), y el desarrolle de scluciones a problemas
de ingenieria (20%), y una evaluacidn terminal de ser necesaria.
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