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OBJETIVO(S) 
 
Al finalizar el curso el alumno será capaz de: 

1. Describir la estructura matemática del modelo de programación no lineal. 
2. Establecer condiciones de existencia de soluciones óptimas de programas no lineales. 
3. Seleccionar los algoritmos, modelar y resolver problemas de optimización usando la programación no 

lineal. 
 
 
CONTENIDO SINTÉTICO 

 
1. Convexidad y optimalidad. 
2. Optimización sin restricciones. Métodos de búsqueda lineal. Región de Confianza. Gradientes 

conjugados. 
3. Métodos de Newton. Búsqueda lineal. Modificación de la Hesiana. Región de confianza. Problemas de 

mínimos cuadrados. 
4. Optimización con restricciones. 
5. Programación cuadrática. 

 
 

MODALIDADES DE CONDUCCIÓN DEL PROCESO DE ENSEÑANZA-APRENDIZAJE 
 

Exposición por parte del profesor. Participación del alumno en clase y resolución de trabajos extra clase. 
 
MODALIDADES DE EVALUACIÓN 
 
• Evaluaciones periódicas: Mínimo tres evaluaciones consistentes en exámenes, tareas y 

trabajos de modelación y solución de problemas. 
 

• Evaluación terminal: Examen y trabajo de modelación y solución de problemas. 

OPTATIVA 
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