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Objetivos Generales:

HMODALIDADES DE CONDUCCION DEL

Las que correspondan al
El alumnoa realizars 3 ho

complemantarios

1. Comprender conocimientos distint
inicial o de pesgrada.

2.

3. Usar conocimientos
proyecto de investigacicn.
CONTENIDO SINTETICO:

El gum

corresponda al programa si
autorizacidn de su director ¥ codirector,

Interactuar con grupos de académicos em

para

Que al final de la UEA el alumno gea capaz de;

BN 81U Ccaso.

ADECUACION

EN SU SESION NUM,

PRESENTADA AL COLEGIO A%A%EM ICO

enriguecer

PROCESO ENSENANEZA-APRENDIZAJE:

Programd gindptico de la UEA aeleccionada,
rag de priactica con asesoria del profesor.

9§ 0 complementarios a los de su formacién

Pecializadoa en otras disciplinae,
el desmarrolloc de gu

ndptice de la URA elegida por el alumno can
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MODALIDADES DE EVALUACION::
Evaluacidn Glocbal:

Lag que correspondan al programa sindptico de la UEA seleccicnada,

BIBLIOGRAFIA NECESARTIA O RECOMENDABLE :

Las que correspondan al programa sgindptice de la UEA seleccicnada.
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